—ﬁ— MIKRO ANTRIEBE
S C4 (Infrarot 455 kHz Empfanger fur Kettenfahrzeuge)

SEEE

SCHALTPLAN: Beispielschaltung

Schalter
] ’_/ i 1 weitere Sevos Schildservo
A oder Regler 7.B.
MaBe: 18 x 15 x 8 mm — Ergﬂgzger |:| g [ 7§~ modgich PIC05.2

Stromversorgung | 3,6Volt 2 ]

3 bis max. 5,5Volt 2RI :I
— Antriebsmotor
o[ oy 1 Regler Kette 1
3 NIHM Zelle :I _ED_

Antriebsmotor

LEDs bis
150mA

BELEGUNG am SIKU-Sender:

Stufenlos digitale Fahrfunktionen (1)* Elektronische Anhangerkupplung Zusatzkanal (3)*
Licht (L
\ . © / Zusétzliche Schaltkanale A-C

Zusatzkanal (4)*

Zusaizkanal (5)* Stufenlose Lenkung (2)

Blinker links & rechts

Modellwahlschalter Warnblinker
fiir 4 Fahrzeuge *) digital proportional
oder Empfanger
(ID1 bis ID4)
Belegung am Siku Sender Bestellnummern:
Betriebsschalter On / Off 1= Fahren Gber 2 Motoren (1&2) SC4ID1 = firr Modellwahlschalter 1

2= Lenkung Uber 2 Motoren (1&2) SC4ID2 = fiir Modellwahlschalter 2
3= Zusatzkanal 1 = Hydraulik SC4ID3 = fur Modellwahlschalter 3

4= Zusatzkanal 2 = Anhanger SC4ID4 = fiir Modellwahlschalter 4
L= Licht (L)

ZUR FUNKTION DES EMPFANGERS SC4:
Die Aufgabe des Empféangers ist die Decodierung der

empfangenen IR-Signals zur Steuerung von Standard STECKERBELEGUNG von verschiedenen
Modellbau Servos, Reglern u.s.w.. (1 bis 2ms Modellbauherstellern (zur Information):
Impulsausgange Mitte 1,5 ms)

Die Fahrfunktion (1) wird mit Lenkfunktion (2) speziell fir - %
den Betrieb von Raupenfahrzeugen und Booten mit 2 Ofimp. (o]- 5 Imp. mp.{ &
Antriebesmotoren gemischt. Zum Betrieb der Motoren o+ [g [|°F g + © aE
werden zwei Fahrtregler benétig. o|- § O] 'mp. § - § = g
= Die Empfanger sind fest vorprogrammiert auf eine 2 =
bestimmte ID (1, 2, 3 oder 4), entsprechend den Tasten auf dem N 2 Imp.
SIKU Control Sender; #|imp. ofimp.| & mp. + |a
= Die Versorgungsspannung muB im Bereich von min. 3V bis max. ‘I %‘_i o|+ % § - %
5,5V liegen. 15 [9- s tle | |

Zur Versorgung eignen sich am besten ein Modellbau Lithium
Polymer Akku oder 3 NIHM Akkuzellen;

= Nach dem Einschalten des Empféngers bewegt sich kurz das
Lenkservo, dies dient zur Bestatigung dafur, da das Modell
eingeschaltet ist.

ACHTUNG:

' Vor der Inbetriebnahme des Bausteins sind alle Anschliisse auf korrekte Polaritat zu prifen, '

denn verpolte Betriebsspannung kann zur sofortigen Zerstérung des Empféangers und der

angeschlossenen Bauteile fiihren!

- Anderungen und Irrtiimer vorbehalten / Stand Januar 2006 -



